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Simulace deformovatelnych
teles

Tento poster navazuje na prezentaci ze zimniho semestru. Jeho ucelem je velmi
strucne nastinit jak simulovat t€lesa, ktera mohou v prub¢éhu simulace ménit svuj tvar.
Jedna se pouze o jednu z mnoha moznosti jak se dopracovat k vysledku. Pro v¢etsi
prehlednost budou doplnujici obrazky pouze ve dourozmérném prostoru.

Hmotny element j¢ takovy zakladni stavebni kamen
pro simulace tohoto typu. Nema zadny rozmer, ale ma
nenulovou hmotnost. Béhem simulace se zabyvame

=~ Element /¥

AF/"R prevazn¢ jeho polohou, rychlosti a silami, ktere na n¢j
I pusobi.
g / Jednothive elementy mohou byt k sob¢ svazany ruznymi
stlami, kter¢ je '"drzi" pohromad¢. Podle jejich
[ \ usporadani a cahrakteru sil se da dosahnou zajimavych
N vysledku.
Latka se vytvori pomoci propojeni sousednich elementu
pruzinami. Mezi1 nimi1 pusobi sila: F = k(x-d) + tv I>‘ v
(k - pruznost latky, x - vzdalenost elementu, d - jejich f/v

klidova vzdalenost, t - konstanta treni, v - rozdil jejich \
rychlosti) Sila pusobi sméru rozdilu mezi jejich polohamu. '/'

Nafoukle téleso je velmi podobn¢ latce. Rozdil je
v tom, Ze elementy tvofi uzavieny tvar a pusobi na
v\(' n¢ tlakova sila. Velikost teto sily se vypocita ze
}$ P _+N~ stavové rovnice: pV = nRT. Za predpokladu

konstantni teploty je to snadne.

Pruzné téeleso se posklada z elementu tak, ze jsou
rozmistény po celem jeho objemu. Mezi
sousedicimi  elementy pusobi sily pruznosti
podobn¢ jako v latce, kter¢ se snazi udrzet jeho
klidovy objem.

Zaver:

Da se vytvorit mnoho
dalSich typu tcles. Treba s
nevratnymi deformacemi,
nebo takova, ze sily
pusobici mez1 elementy

vznikaji a zanikaji. Tim lze — TR del
dosahnout velmi pestrych [1] Tlakova télesa 3] \eprezentace modelu
kombinac] jako ie roe kravy pomoci elementu
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